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近幾年，比較熱門的研究有 AI 人工

智慧、無人車、物聯網、語音及生物

辨識，現在有許多東西都開始機械

化，從工業用的機械手臂到生活上的

自動咖啡機，甚至遙控機器深入救災

地點或前往未知環境進行探索，使人

避免無法預測的危險，這些研究都是

非常有價值的。 

        我們以無人車、物聯網、生物辨

識為概念，希望做出一樣東西，對於

居家安全是有幫助，以自走車為基

底，配合影像辨識，讓他能跟隨特定

的目標物。 

 
圖2：專題主要架構 

 

        當然最原本的概念，是希望此自

走車能直接跟著移動的人，但以現有

的資源，要能做到直接跟著人，是有

些困難。我們以人臉圖片替代為目標

物。利用 match.template 函數，作為

主要的影像處理的技術。 

        這樣的跟隨方法，當然還是有很

大的缺點，如果能解決這些缺點。對

於傳統型的監視器還是可以有很大的

改善，例 : 有效跟隨畫面中的可疑人

物。在社區安全或是社會監控都有很

大的發揮潛力。 

 
圖1 : 車體成品 

 

 

圖3 : 對比內建圖片後定位 
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