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用手機或電腦來操控履帶車行進，加

上視訊鏡頭，有如行動式的監視器，如果

運用在防盜的方面，對家中安全會有一大

幫助。現今許多工作項目逐漸被電腦和機

器取代。 

因此，我們想了「影像監控履帶車之

行進控制」來做為專題研究的題目。以

motorduino 單晶片來控制直流馬達並且結

合視訊鏡頭，藉由 Wi-Fi 來達到遠端監控

實體圖如圖一，並再加上其他輔助設備，

例如:IP Camera …等。 

 
圖 1：履帶車實體圖 

在本專題研究中，我們使用motoduino 

Wi-Fi Shield 架設在車體上，以便透過

Wi-Fi 來連結車體，並在車上加入了攝影

機，用來在車體行進時察看前方以及遇到

障礙時可以遠端控制。 

當使用者用 motoduino Wi-Fi Shield

連結網路後，會在網路上自動架設一個

Web Server 之後訊號便會藉由 Wi-Fi 

Shield 來傳遞至 motoduino，再傳送訊號至

馬達驅動板，讓車體馬達開始動作，操作

前、後、左、右的動作。架構圖如圖二。 

 

圖 2：系統架構圖 


